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Realidad virtual con ingenieria real

Dr. Ing. Cristian Garcia Bauza
7 de Junio de 2017
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Simuladores de Entrenamiento y capacitacion

- Defensa
- Mineria

- Industria
- Transporte
- Agro

-> Logistica
- Educacién
-> Salud

- Oficios
..



SIMEX

Simulador para el entrenamiento de operarios
de méquinas excavadoras hidraulicas

Desarrollado por:
Media.Lab, PLADEMA, Fac. de Cs. Exactas, UNCPBA.

Diseifio y Modelado 3D: Diseiio Industrial y Construccion:
Nadia de la Cruz, Nicolas Cortez Nhom Disefio, SOMAT Ingenieria
Desarrollo de Sistemas: Electronica: Mauricio Herndndez

Nahuel lalea, Patricio Garcfa Zitarosa, Juan D"Amato,

Gustavo Boroni, Carolina Valdez Gandara N
Coordinacion: Marcos Lazo

Servicios Especiales y C

Fernando Mayorano, Javier Romero, Asesoria: Marcelo Vénere
Gustavo Correa Reina, David Salaverria, . . )
Magdalena Coronel Gonzélez Direccion General: Cristian Garcia Bauza
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Simulador de Excavadora Hidraulica

Entidades involucradas
MTEySS, CAMARCO, FUOCRA, IERIC

Caracteristicas

Pensado para generar oficio.

Ejercitar memoria muscular

Controles réplica de la maquina

8 Has. con diferentes zonas de trabajo (ripio, arena, arcilla)
13 Modulos de ejercicios, 3 dificultades









Sirnulador
de Magquina Vial

Simulador
e deMaquina Vial
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SISTEMA INTEGRAL DE
EDUCACION APLICADO
ALA INGENIERIADE |
PETROLEO Y PERFORACION

Financiado por: Secretaria de Politicas Universitarias,
Ministerio de Educacion y Deportes de la Nacion.

Desarrollado por: Media.Lab, PLADEMA Fac. de Cs. Exactas, UNCPBA.

DESARROLLO DE SISTEMAS: Herndn Rocha, Alan Laplace, Sebastidn Serritella,
Sergio Gomez, Juan Pablo D'Amato, Barbara Schnan, Mariel Contreras

DISERO Y MODELADO 3D: Nicolds Cortez, Nadia de la Cruz, Jerénimo Garcia

SERVICIOS ESPECIALES Y COMPLEMENTARIOS: Gustavo Correa Reina, Rafael Vénere,
Magdalena Coronel Gonzlez |

DISERO INDUSTRIAL Y CONSTRUCCION: Nhom Disefio, SOMAT Ingenierfa
COORDINACION: Fernando Mayorano, Marces Lazo, Federico Casanova, Javier Romero
ASESORIA TECNICA: Marcelo Vénere

DIRECCION GENERAL: Cristian Garcia Bauza
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Sistema integral de educacion aplicado a Petroleo

Entidades involucradas
Ministerio de Educacion, SPU, RUP, FYPF

Caracteristicas

Disminuir el GAP entre universidad y mundo real.
Ayuda aulica para el docente

Reconocimiento de locacion

Reconocimiento de Componentes

Simulador de Perforacion (situacion normal)
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Basic Drilling Model (RUP)
Hook Load Hook Load WOB vs Ho
30
WOB = STRING_WEIGHT - HOOK LOAD
STRING_WEIGHT = #PIPES * PIPE_WEIGHT % 25
== k7]
1500 mts == 4921 ft = e 50
g B
|PipeWeight 030 7n & § 15
NominalPipeWeight 19.50 Ib/ft = 10
PipeCount 144 at -4921.00 | ft
PipeLength 34.00 ft 5
0
DesiredWob 20.00 21 41 61 81
WobNoiseFactor 0.05
MaxWob 41,18
MAIN AUX
Rpm Wob HookLoad | Rop (ft/h) Torque CurrentDepth (ft) Rop (ft/min) | PipeCount | StringWeight | PipelengthLeft | WobNois
100.000 20.000 23.344 100.000 1419.395 -4921.000 1.667 144 43.344 34.000 0.000
100.000 20.791 22.553 103.954 1462.043 -4922.667 1.733 144 43.344 32.333 0.791
100.000 20.958 22.387 104.788 1470.956 -4924.399 1.746 144 43.344 30.601 0.958
100.000 20.934 22.410 104.669 1469.683 -4926.146 1.744 144 43.344 28.854 0.934
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g’ edia.Lab, Pladema Fac. de G8, Exactas |
omision Nacional de Energiahtomica

Media.Lab: Marcelo Venere, Cristian Garcia Bauza,
Marcos Lazo, Luis Javier Romero, Herman Rocha,
Alan Laplace, Nadia de la Cruiz, Nicoigs Cortez.

CNEA: Oscar Beuter, Andres Caillet, Miguel Furiel.










SIMULADOR
DE CONDUCCION
ENTRENES

SUBTERRANEOS

Desarrollado por: Media.Lab, PLADEMA,
Fac. de Cs. Exactas, UNCPBA.

Diseno y Modelado 3D: Desamrollo de Sistemas: Coordinacion:
Nadia de la Cruz, Fabricio Defelippe, Nahuel lalea, Sergio Gomez, Federico Casanova,
Nicolas Cortez, Jeronimo Garcia, Emiliano Martino, Mauricio Morales, Marcos Lazo, Femando Mayorano,
Constanza Pita Sebastian Serritella, Sebastian Vénere, Javier Romero
S 5 el Damian Jouanny, Ignacio Cesarano, i °
Servicios Especiales y Complementarios: Caiia Roblos;lpnacio Leisio Asesoria: Marcslt Venare

Magdalena Coronel Gonzalez,
Juan Pablo D" Amato, Gustavo Correa Reina Electrénica: Mauricio Hernandez Direccion General: Cristian Garcia Bauza
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Simulador de Subtes

Entidades involucradas
SBASE, Metrovias

Material Rodante

ALSTOM Metrépolis, CAF 6000, Nagoya, CNR (traccion, esfuerzo, carga)

Cada tren: 4 a5 Mddulos en cabina con logica de negocio + Paneles Auxiliares
Plan pedagdgico en cada Linea (x ej. B =50 gjs)

Layout
9 PMS, 4 PF, 4PI

Modelado 3D
Mas de 45 kildmetros de vias. 70 estaciones con estilo arquitectdnico variado.

Metadatos
Paratrenes, semaforizacion, sefales
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v0.9.13-1-g73b4573 (3d-linea-a) Servidor desconectado
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Panorama actual

Agro: Pulverizadora autopropulsada
Siderurgia: Gruas

Transporte: Vehiculos pesados
Industria: Autoelevador

Defensa: Practica de Tiro

Oficios

Desafios 2018-2020:

e Afianzarnos como proveedores de simuladores de entrenamiento
 Plan de Desembarco LATAM, USA, etc.
* Establecer alianzas con partners de la industria






iMuchas gracias!



